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— Décodage et Déclenchement sur le Bus CAN

" Cas N° 1:
Acquisition d'un signal CAN High - Low avec deux sondes passives et Décodage du signal.
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Acquisition des signaux avec les
sondes passives, le CAN High sur la
voie 1 (C1)etle Can Low sur la
voie 2 ( C2 ) et ensuite on utilise la
% i fonction Math pour le signal

single  dual | | J— différentiel.

‘ <) | glfk<) T — Et décodage instantané par simple
— pression
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/,,,-E’as N°2:

- Acquisition d'un signal CAN High - Low avec une sonde différentielle ADP 305 et Décodage du

signal.
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Acquisition du signal CAN High - Low avec la sonde ADP 305 et décodage instantané. Et le
décodage est visible directement sur la courbe avec zonage par un systéme de couleur.

De plus nous pouvons déclencher sur un ID et/ ou sur un ID + Data. Dans I'exemple ID 0x300 et
Data 0x4C, les réglages ci dessous se font rapidement et simplement. Et vous pouvez constater
la conformité du déclenchement avec l'indication du point.
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ld= Time D DLC Data CRC ACK Bit RateMsg IDL...
1 -200.011 ms Ox00000200 4:43 41 deff 0x20a0 0 998.890e+3 29
2 -150.008 ms 0x0300 Gdc BE5 437267 TY Ox2220 0 993.7359e+3 11
3 -100.006 ms Ox00000400 4:50 45 41 4h 0xh128 0 998.827e+3 29
4 -A0.0034 ms Ox00000200 44341 4ef 0x20a0 0 493 484e+3 29
a -18. 6EE2 ns 0x0300 Bdc Ba 4372 EF7Y 0:2220 0 4493 483e+3 11
4} A0.0023ms Ox00000400 4:80 445 41 4h 0x5128 0 HH93 434e+3 29
7 100,006 ms Ox00000200 443 41 deff 0x20a0 0 9935923e+3 24
a 150,008 ms 0x0300 BdcBES 4372 6TTY x2220 0 998.819e+3 11
q 200011 ms Ox00000400 4:50 45 41 4h 0x5128 0 998.951e+3 24
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Dans la capture d'écran ci dessus, nous avons une base de temps de 50 ms/div pour capturer
plusieurs trames. Celles ci sont répertoriées dans la table en dessous avec toutes les informations
( Time, ID, DLC, DATA, CRC, etc....). Et en cliquant sur la trame souhaitée (donc la ligne
correspondante du tableau) celle ci apparait en zoom Z1.

La trame est décomposée par un systéme de codage couleur:
Bleu = ID, Rose = DLC, Orange = DATA , Jaune = CRC et les Bits de Stuffing = Gris

ACK Bit d'acquitement = Violet



Les ID et DATA‘peuvent étre rapidement localisés avec une

valeurspécifique. Dans le cas d'acquisition longue, par
~simple pression sur NEXT, on peut rechercher les octets de
" méme valeur avant ou aprés dans la méme trame.

Possibilité également de voir les
bits de stuffing.

Réglages du débit de 10 bits/s a 20 Mbits/s.
Réglages des niveaux en % ou absolu.

Byte Order

Dans l'onglet Déclenchement sur les DATA ci contre, on peut ' # Data Bits
régler le Byte Order (Intel ou Motorola). Les conditions de (o 0
déclenchements ( <=, <, =, >, >=, <> in range, out of range Dat:
ou#)

Error
1.10%

Déclenchement sur une Data spécifique avec gestion des
Bits de Start et nombre de bits par Data deux exemples ci dessous:
DATA= 41 ou 0x41
'B"u” — Réglage Bit de Start = 8
e i Ce qui veut dire que nous
' 8e bit (début du 2e octet) et
tenir compte des 8 prochains
S : | = le point de déclenchement
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Binary | L 8 : juste a la fin de la Data 0x41
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- ID= 200
DATA= 41 ou 0x41
Réglage Bit de Start = 8

Nb de bits par Data = 16 T
Ce qui veut dire que nous 00V 200 i 500 meidv
e 10.0 psidiv ! 20 MSiz

allons déclencher a partir de
8e bit(donc au début du 2e
octet ) et tenir compte des 16
prochains bits ( 2e et 3e ' 1| TO00OMETE || Al | Remote
octet ).Ce qui donne le point '
de trigger juste a la fin de la
. Data Ox4e.
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ES DIFFERENTIELLES POUR LE DECODAGE ET
DECLENCHEMENT SUR LE BUS CAN

PE30X-1

3 PE30X-3

{\

ADP300 bt

Description: Sonde Différentielle Haut-Voltage Active 20 MHz, 1400 Volts \ T
Impédance: entre les sorties 8 MQ, 6 pF et par rapport a la masse \

4 MQ, 1 pF PK30X-5

Garantie 1 An.

Attenuation: +100 ou +1000, Détection Automatique par l'oscilloscope
LF Accuracy: 2%

Differential Mode Range: + 1000 V CAT Il

Common Mode Range: + 1400 V CAT Il

Sensibilité (mv - V): 1 V/div to 350 V/div

ADP305

Description: Sonde Différentielle Haut-Voltage Active 100 MHz, 1400 Volts,
Impédance: entre les sorties 8 MQ, 6 pF et par rapport a la masse 4 MQ, 1 pF.
Garantie 1 An.

Attenuation: +100 ou +1000, Détection Automatique par l'oscilloscope
Differential Mode Range: 1+ 1000 V CAT Il

Common Mode Range: + 1400 V CAT Il

LF Accuracy: 2%

Sensibilité (mv - V): 200 m V/div to 350 V/div

AP031

Description: Sonde Différentielle 15 Mhz, Entrée BNC et Alimentation par piles
Garantie 1 An.

Attenuation: +10 ou +100
Input Impedance: 4 MOhms
Common Mode Range: +700V
Differential Mode Range: 70V

LF Accuracy: 2%




